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=PrL Before we start... let’s connect!

= Smartphones
* IPhone } Download and install the app “PointSolutions” pOIntSO|LItIOI‘IS

o And roid powered by echo3so

= Computers (or Windows Phones)
= Go to WWW.responseware.eu

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

= Choose EUROPE Server (if asked)
= Join session - ME332
7 = WWhen asked - do not input your name. Enter as anonymous.


http://www.responseware.eu/

=P~L Plan du cours

Mécanique Vibratoire - SGM Bab - G. Villanueva

9 10.11/1211  Systemes a n DDL, conservatif Serie 8a Lecon 8.1&8.2
10 1r11/1911  Systémes a n DDL, conservatif Série 8b

11 24.1//26.11  Systémes a n DDL, dissipatif Serie 9 Lecon 9.1&9.2
12 01.12//03.12 Systemes a n DDL, forcé Série 10 Lecon 10.1&10.2
13 08.12//10.12  Systemes continus: barres & poutres Serie 11 Lecon 11.1&11.2
14 19.12//1712  Récapitulatif // séance de QCMs




=PrL Choisit les bonnes réponses

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

m, doit &tre toujours plus

A.

3. m, doit &tre toujours plus
C. m, est normallement plus
).  m, est normallement plus

Je ne sais pas

kl m]_

WWW.responseware.eu

Detite que my

arge que m,
Detite que my

arge que my

AN A— F cos(wt)

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=P~L Peut-on annuler le mouvement de m,?

Non, jamais, car il y a une force sur m,
Oui, mais seulement si ¢, = 0, et pour une seule frequence

Oui, guand m, = m,

On ne peut pas savoir

A.
=)
C. Oui, mais seulementsic, =0
D.
. Jene sais pas

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

AN F eos(wt)

k1 mq 0% 0% 0% 0% 0% 0%
5  www.responseware.eu A. B. C. D. E. F.



http://www.responseware.eu/

=PFL Peut-on annuler le mouvement de m,?

Non, jamais
Oui, mais seulement si ¢, = 0, et pour une seule frequence

Oui, guand m, = m,

On ne peut pas savoir

A.
=)
C. Oui, mais seulementsic, =0
D.
. Jene sais pas

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

AN F eos(wt)

k1 mq 0% 0% 0% 0% 0% 0%
6  www.responseware.eu A. B. C. D. E. F.



http://www.responseware.eu/

=P~L Pour optimizer, qu’est-ce que I'on doit choisir?

@ A. mq, ky,m,, k,, et c,

ks 3. m,, k,, et c,

=

< C. kz, et Cy

LO

% D. mq, kqetc,

< -. On ne peut pas savoir

& .

L . Je ne sais pas

0

S

% m vavzvvv

O 2

% _=C2

‘O

- EAVAAANN A F cos(wt)
kq mi 0% 0% 0% 0% 0% 0%

S P— — -
7 www.responseware.eu A. B. C. D. E. .



http://www.responseware.eu/

=PFL Pour le cas optimale, on commence par...

_e choix de m,

e choix de k,

Le choix de k4
On ne peut pas savoir
Je ne sais pas

A.
3.
C. Lechoix de c,
D.
F

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

AN F eos(wt)

k1 mq 0% 0% 0% 0% 0% 0%
g www.responseware.eu A. B. C. D. E. F.



http://www.responseware.eu/

=PrL Pour le cas optimale, on continue par...

A. Lechoixdem,
3. Le choix de k,
C. Lechoix de c,
D.
-

Le choix de k4

On ne peut pas savoir
Je ne sais pas

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

AN F eos(wt)

k1 mq 0% 0% 0% 0% 0% 0%
9  www.responseware.eu A. B. C. D. E. F.



http://www.responseware.eu/

—PEL Examp|e - Video hitps://www.youtube.com/watch?v=Wir2yQixWY
p TMD-Not Active
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https://www.youtube.com/watch?v=Wirj2yQixWY

=Pr-L Examp|e - VldeO https://www.voutube.com/watch?v=GzMuF-L MGaM

Z3)TE solution

@®©
=
)
D)
C
Q©
>
O
1
AN
™
Q)
LL
=
1
S
O
+—
©
—
=
)
D
o
C
qV)
O
‘O
=



https://www.youtube.com/watch?v=GzMuF-LMGaM
https://www.youtube.com/watch?v=GzMuF-LMGaM
https://www.youtube.com/watch?v=GzMuF-LMGaM

https://www.youtube.com/watch”?v=ohKgE_mwMmo

=PFL Example - Video

Meéecanigue Vibratoire - ME332 - G. Villanueva


https://www.youtube.com/watch?v=ohKqE_mwMmo
https://www.youtube.com/watch?v=ohKqE_mwMmo

=PFL Combien DdL?

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
13 www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=PrL Combien Modes Normaux peut-on trouver?

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
14 www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=PFL G B, = G) et B, = (_ il /3),dans quellesCl.l. le

systeme bougera a w;?

A x(0) =1,x,(0) = 1,%,(0) = %,(0) = 0

3. x%(0)=1m,x,(0) =1m,x,;(0) =x,(0) =0
C. x,(0) =1m,x,(0) =0,%(0) = %,(0) =0
D,

x1(0) = 0,x,(0) =1m,x,(0) = x,(0) =0
. Jenesais pas

X1

m

3k

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

3k

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
15  Www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=P~L Décompose C.l. en base modale:
x1(0) = x,(0) =0,x,(0) =0,x,(0) =1m?
A, x(t=0)= (O) = EI + 3511

3. X(t—O)—( ) = 1m f; + 3m 3,

C. x(t—O)—()m=§mﬁ1 mﬁu

D, x( t—O)—( m—‘mﬁl—‘mﬁu

-. Jene sais pas| «
m

k
3k

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

3k

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
16 Www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=PFL Evolution temporelle avec x,(0) = x,(0) = 0,
x;(0) =0,x,(0) = 1m?
A f(t)=( 0 )

1m cos(wgt)

) f(t)=( 0 )

1m cos(wy;t)
cos(w;t) — cos(wy;t)
cos(w;t) + %cos(w,,t)

C. x(t) = Zm(

3 (Cos(w,t) — cos(w,,t))

D. x(t) — Zm COS(wlt) — COS((U]]t)

-. Jene sais pas

X1

m

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

3k 3k

A

3m 0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
17  Www.responseware.eu 3k A. B. C. D. E.

X2



http://www.responseware.eu/

=PFL Energie Cinetique?

1 .o 1. .
A. T =>-mx?+=3mxs
2 2

1, .o 1 .
3. T ==3mx# +-mx5
2 2

1 ., 1.
C. T=me12 ——meg

D. Je ne sais pas

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

0% 0% 0% 0%

18 www.responseware.eu A. B. C. D.



http://www.responseware.eu/

=PFL Energie Potentielle?

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

19

V = %kxlz +%kx§ +%k(x1 — Xx5)°

V = %kxlz + %kx% + 3k(x; — x3)?

V=%kx12 %kx% 3k(xy + x,)?

1 1
2 2
-. Je ne sais pas

o 0O W »

V =>kxt+-kxs+ k(x; —x,)?

m

3k

3k

WWW.responseware.eu

0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=P~L Matrice de masse dans coordonnées x;?

A (0 3m)
(Bm O)

C- (o m)

> (o 3)

-. Jene sais pas

X1

m

3k

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

3k 0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
20  Www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

=P~L Matrice de rigidité dans coordonnées x;?

A o o)
s ()
e (L )k
O (6 o)

-. Jene sais pas

X1

m

3k

Mécanigue Vibratoire - ME332 - SGM Bab - G. Villanueva

3k 0% 0% 0% 0% 0%
/<. < T all
271 Www.responseware.eu A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/
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